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Carlson Layout ppm

Problemstellung:

Die Koordinaten der Baustelle weichen von einem voreingestellten Koordinatensystem ab.
Oder die Hohen auf der Baustelle sind keine NHN-H6hen, sondern beziehen sich auf einen H&henpunkt der
Baustelle.

Lésung:

Sie bendtigen fir die Anpassung der Koordinaten mindestens 3 Punkte, die auf der Baustelle verteilt liegen.
Mit diesen 3 Punkten (oder mehr) kann die Software eventuelle Verwechslungen oder Ungenauigkeiten
erkennen oder ausgleichen.

Fir die Hbhenanpassung reicht in der Regel ein Punkt, werden mehrere Punkte verwendet, kann eine
Ausgleichung berechnet werden.

Die Passpunkte kénnen fiir die Lage- und H6henanpassung oder jeweils fiir die Lage- oder H6henanpassung
verwendet werden.

Das Ergebnis dieser Anpassung kann als .loc Datei gespeichert werden und bei anderen Projekten auf dieser
Baustelle wieder verwendet werden.

Vorgehensweise:

Ubersicht Starten Sie die Layout Software und
Baustelle: |ppm GmbH ] wahlen das entsprechende Projekt.

Projekt: Pfeffenhausen

Instrument: ppm10xx

Verbindung: Verbunden @RACLIN Tippen Sie auf neben
Koordinatensystem.

Koordinatensystem: Vollstandig @EoL el

€ B s 1 Wahlen Sie bei Transformation den
Koordinatensystem Eintrag:
Transformation: Auf lokale Koordinaten anpassen 0 Auf lokale Koordinaten anpassen.
UTM (Automatische Zone) und dann auf tippen
Skalierung: .

GERMANY/ETRS89/UTM Zone 32N_kurz
GERMANY/DHDN-GRID/GK Zone 4 BY

Geoid: »e
GERMANY/DHDN/GK Zone 4
Match Local Coordinates .
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Pfeffenhausen 2.000m
© TI

Koordinatensystem
Transformation: Auf lokale Koordinaten anpassen - e
Skalierung: Bodenkoordinaten (Keine Skala)

Skalierte Koordinaten

Geoid:

‘D Pfeffenhausen TIZ.OOOm é‘:

GPS-Lokalisierung

Name Vermessen Qualitét

Lage Genau Z Genau Lage Vi

Ersten Punkt zur Lokalisierung hinzufiigen

g
TIZ.OUOm 60\

Gewabhlter Punkt: 1 +

Pfeffenhausen

Layer
GRENZPUNKT_GE
GRENZPUNKT_GE|

GRENZPUNKT_GH
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Wabhlen Sie bei Skalierung den Eintrag:

Bodenkoordinaten (Keine Skala)
wenn Sie nur einen H6henanpassung
machen wollen.

Skalierte Koordinaten, wenn Sie die
Lagekoordinaten anpassen missen.

Wir empfehlen immer die skalierte
Koordinaten Option zu wéhlen. Es
mussen zwar mindestens 3 Punkte
gemessen werden, aber die Software
kann damit eventuelle Fehler entdecken.

Tippen Sie auf

Tippen Sie auf

um den ersten Passpunkt auszuwahlen

Wabhlen Sie den Punkt entweder links in
der Grafik durch antippen oder rechts in
der Liste aus und tippen dann auf
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(D Pfeffenhausen TIZ-OUOm Stellen Sie sich mit dem GPS Stab auf

GPS-Lokalisierung den Passpunkt und driicken dann auf

Name Vermessen Qualitit Lage Genau ZGenau Lage V.

1 Messen Nicht Vermessen

Mindestens einen Punkt messen

(3 Pfeffenhausen TIZOOOm
GPS-Lokalisierung

Es wird Ihnen das Ergebnis sofort

angezeigt.
Name Vermessen Qualitét Lage Genau Z Genau Lage V(| Tippen Sie auf

. I .
1 o vemessen H-RMS: 0.023m um den nachsten Passpunkt

auszuwéhlen.
Gehen Sie mit dem GPS Stab auf diesen
Passpunkt und driicken dann auf:

Fir nicht-geodatische Rotation einen weiteren Punkt hinzufiigen

Wiederholen Sie diese Vorgang auf mit
Punkt + Laden Speichern Loschen Fertig .
- - - - - a”en weiteren Passpunkte_

GPS-Lokalisierung

Name Vermessen Qualitét Lage Genau Z Genau Lage Vi

Ausgezeichnet

+ Vermessen Ausgezeichnet

Ab dem dritten Passpunkt werden lhnen
die Abweichungen zwischen den
Koordinaten aus der Messung und der
M alsuzGialas B vorgegebenen Werte angezeigt. Diese
sollten sich unter 2-3cm befinden.

0.0046m  0.0000m

0.0063m  -0.0000m

Lokalisierung Ergebnisse: H: 0.0058m (Ausgezeichnet) V: 0.0000m (Ausgezeichnet)
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€[5 preftennausen TI“’""’" Wenn Sie die Anzeige nach links scrollen,

- sehen Sie die beiden letzten Spalten.
GPS-Lokalisierung

Qualitét Lage Genau Z Genau LageVerw. ZVerw.

Ausgezeichnet 0.0046m | 0.0000m Hier konnen Sie wahlen welcher Punkt flr
Ausgezeichnet 0.0063m  -0.0000m eine Lage- und/oder fiir eine Héhen-

Ausgezeichnet AT e anpassung verwendet werden soll.

Lokalisierung Ergebnisse: H: 0.0058m (Ausgezeichnet) V: 0.0000m (Ausgezeichnet)

‘D Pfeffenhausen TIZAOOOm Wenn Sle dlese AnpaSSUI‘]g
(Lokalisierung) auch in anderen Projekten
verwenden wollen, dann tippen Sie auf:

und dann auf OK.
In einem anderen Projekt kénnen Sie
diese Lokalisierung mit dem Tippen auf

[ speichem in das Projekt importieren.

GPS-Lokalisierung

Abbrechen  OK

Lokalisierung Ergeb n (Ausgezeichnet)

(3 Pfeffenhausen TIZAOOOm
GPS-Lokalisierung

Qualitat Lage Genau Z Genau LageVerw. ZVerw. . .
Zum Beenden dieser Funktion und zur

Ubernahme der Werte tippen Sie auf:

Ausgezeichnet 0.0046m | 0.0000m

Ausgezeichnet 0.0063m | -0.0000m

Ausgezeichnet 0.0064m  0.0000m

Lokalisierung Ergebnisse: H: 0.0058m (Ausgezeichnet) V: 0.0000m (Ausgezeichnet)
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Aktuelles Koordinatensystem

Transformation: Match Local Coordinates
Koordinatensystem: Match Local Coordinates

Punkte: 3

Geoid: Keine

Ergebnisse: H: 0.0058m (Ausgezeichnet) V: 0.0000m (Ausgezeict
MaRstab: 1.000102

Bestétigen

Ubersicht

Baustelle: ' ppm GmbH
Projekt: Pfeffenhausen

Instrument: ppm10xx

Verbindung: Verbunden @RAECLEE

Koordinatensystem: Vollstandig @EoL el
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Es wird Ihnen das Ergebnis noch einmal
angezeigt.

Tippen Sie auf

Bestatigen

wenn lhnen das Ergebnis ausreicht.

Jetzt kénnen Sie in diesem Projekt wie
gewohnt weiter vermessen oder
abstecken.



